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[bookmark: _Toc45814465]1 引言
[bookmark: _Toc45814466]1.1 背景
随着各大采集系统对线路信息的采集,分析后收集到大量数据,现在各大系统有自己独立的浏览查看软件,各个系统不兼容。而同一次出车对于同一线路的各个专业数据缺乏统一根据里程信息联动展示的平台,给浏览查看带来了诸多不便。因此,急需有一个能对各个系统采集数据进行综合展示浏览的系统,对各个系统采集的数据根据里程同步显示浏览的软件系统,在这种环境下,综合展示系统应运而生。
[bookmark: _Toc45814467]1.2 文档阅读者
领导–指导软件开发；项目负责人–指导、讨论；设计人员–为系统设计作参考；开发人员–为开发作参考；测试人员–为测试作参考；项目其它相关人员–了解软件功能。
[bookmark: _Toc45814468]2 综合展示系统设计说明
[bookmark: _Toc45814469]总体框架
综合展示信息系统集成文件组件通过查询数据库信息获取到大文件存储路径,打开需要展示专业的大文件数据。
集成文件解析组件对选取的大文件数据进行解析,获取到展示可用的数据信息。
基于图像组件的基础实现巡检多通道展示的功能实现。
基于图像组件的基础开发4C综合展示模块功能。
集成视频组件,实现视频文件的播放、倒放、快进、快退等功能。
集成波形组件,实现弓网和轨检波形的展示功能。
文件解析组件[image: ][image: ]
图像组件[image: ]
文件管理组件[image: ][image: ]
视频组件[image: ]
波形组件[image: ][image: ]
采集文件[image: ][image: ]
数据库数据[image: ]
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图3.1-2总体架构图

[bookmark: _Toc45814470]3 功能设计
[bookmark: _Toc45814471]3.1 主界面布局设计
软件系统总体布局分为头部区域、功能展示区和联动里程控制区三部分如图3-1-1主界面布局;其中头部区域具备打开文件功能按钮、公共信息展示的功能;功能展示区是集成展示巡检、4C、视频、波形的模块加载展示;练功里程控制区是对综合展示进行里程回放控制,拖动里程,设置里程以及标注各个专业的在某段里程具备数据提示的功能。
其中头部区域和联动里程控制区域是固定区域,功能展示区内的各个展示模块可在功能展示区域内全屏展示播放。
[image: ]
图3-1-1主界面布局
3.2 [bookmark: _Toc45814472]打开文件
打开文件流程如图3-2-1文件流程图

 
图3-2-1文件流程
1、在综合展示头部区域左侧安放” 打开文件”按钮[image: ]。
2、点击按钮调用文件组件的文件选择进行文件选择。
3、选择获取好文件后调用文件解析组件对大文件进行解析,解析为软件展示所需数据。
4、将各个专业的数据分别提供给对应模块进行展示操作。
3.3 [bookmark: _Toc45814473]4C模块设计
1、 根据里程找到对应的“公里标_标杆”文件夹比如“新民北站\K1934_034”，如果在两个“公里标_标杆”A（“K1934_034”）和B（“K1980_032”），显示定位里程最近的标杆，如果在A和B两点正中点，显示标杆小的“公里标_标杆”比如A（“K1934_034”）和B（“K1980_032”）是正中里程位置（K1957），显示B（“K1980_032”）标杆文件夹下的图像，里程在1934到1957之间显示A（“K1934_034”）标杆文件夹下的图像，里程在1957到1980之间显示B（“K1980_032”）标杆文件夹下的图像。
2、 针对根据第一步确定的根据里程范围找到的“公里标_标杆”文件夹，该文件夹下的图片命名格式（时分秒毫秒_公里标_杆号_区域类型_相机编号）的区域类型分为五组（1：支持装置区域，2：接触悬挂（吊弦、线夹等）区域，3：附加悬挂区域，4：吊柱座区域，5：杆号/吊柱号区域），如图1-1是”新民北站\K1934_034”下的图像分组。
[image: ]
图1-1 ”新民北站\K1934_034”下的图像分组
3、 查看对侧图，通过设置配置文件，设置拍摄部位的正面和对侧面的相机编号，在主显示区域的大图片右键查看对侧面，可根据配置文件的对应关系切换到该相机编号在该“公里标_标杆”文件夹下的对侧面编号相机的图像。比如，配置的24号相机和1号相机是对侧相机，当前显示的图像是”新民北站\K1934_034”的24号相机图像“011347182_K1934_034_1_24.jpg”，右键点击对侧相机则显示1号相机的图像“011347182_K1934_034_1_1.jpg”
4、 查看对侧图，通过设置配置文件，设置拍摄部位的正面和对侧面的相机编号，在主显示区域的大图片右键查看对侧面，可根据配置文件的对应关系切换到该相机编号在该“公里标_标杆”文件夹下的对侧面编号相机的图像。比如，配置的24号相机和1号相机是对侧相机，当前显示的图像是”新民北站\K1934_034”的24号相机图像“011347182_K1934_034_1_24.jpg”，右键点击对侧相机则显示1号相机的图像“011347182_K1934_034_1_1.jpg”
5、 图像调整与跟随，即查看组内当前图像的缩放/移动/调整操作，如果在设置中勾选了图像跟随，直接应用到后一张上。
6、 组间跟随，可以在设置界面进行组内第一次默认显示的图像进行设置，跟随前一组，即前一标杆最后显示编号的图像，后一标杆也默认显示这张图像，上一标杆的图像的操作跟随到下一标杆的图像中
7、 缺陷显示，在图像展示区展示缺陷标记框，标记缺陷，存储缺陷信息。
8、 实现4C模块在展示区域内全屏展示。
3.4 [bookmark: _Toc45814474]巡检模块设计
巡检展示是基于图像控件做的多路图像展示,如图3-4-1巡检展示界面设计图
[image: ]
图3-4-1 巡检展示界面设计图
1、 各个通道图像始终获取同一里程数据图号显示
2、 联动播放时,图像根据里程各个通道同步向前向后滚动
3、 图像放大，单通道图像放大，铺满整个巡检图像展示区，可还原为之前多通道展示
4、 纵向图像拼接展示,在播放的时候不刷白,无缝衔接播放
5、 通道设置,类似于巡检3.0的通道设置,以满足巡检兼容不容通道模板展示.如图巡检通道模板设计图
[image: ]
图3-4-2 巡检通道模板设计图
6、 图像可实现缩略图显示和原图放大显示两种模式
7、 对各个通道图像可统一调节图像参数
8、 实现巡检模块在展示区域内全屏显示。
9、 缺陷标记模式下可对缺陷进行标记操作
10、 实现巡检模块在展示区域内全屏显示。
3.5 [bookmark: _Toc45814475]波形模块设计
1、波形模块界面展示如图3-5-1波形模块设计图所示,为统一风格,工具栏在顶部,下方集成波形组件进行波形展示。轨检波形后缀是.geo,弓网的后缀是.wave
[image: ]
图3-5-1波形模块设计图
2、波形展示钱需要进行波形通道设置,设置界面设计如图3-5-2通道设置界面设计图,通道数据根据《弓网存储数据对照表》和《网轨一体存储数据对照表》分别获取弓网和轨检的波形通道.
[image: ]
图3-5-2波形模块设计图
3、基于波形控件展示波形数据
4、集成波形组件的历史波形加载对比功能
5、集成波形组件的截面测量功能
6、集成波形组件的单线测量功能
7、集成波形组件的双线测量功能
8、集成波形组件的截图功能
9、集成波形组件的缩放功能
10、集成波形组件的自适应波形功能
11、实现波形组件的图像设置功能(显示通道标签、显示基准线、显示上下界等)如图3-5-3图形设置设计图
[image: ]
图3-5-3图形设置设计图

3.6 [bookmark: _Toc45814476]视频模块设计
视屏模块集成视频播放组件实现视频回放功能,设计截面如图3-6-1视频模块设计图
[image: ]
图3-6-1视频模块设计图
1、 集成实现视频的播放暂停功能
2、 集成实现视频切换方向播放功能,实现正放和倒放
3、 集成实现视频上一帧、下一帧跳转
4、 集成实现视频快进、慢放功能
5、 添加视频标准信息
6、 视频播放调节亮度、对比度和饱和度
7、 保存当前帧视频图像
8、 集成实现选取一段视频保存为GIF功能
9、 集成实现截取小视频功能
10、 图像框选放大功能
3.7 [bookmark: _Toc45814477]里程联动
获取打开选中的所有文件,获取选中文件的最大和最小里程设置为回放进度里程信息,各个模块的里程信息分别标注线的形式标注到控制区域如图3-7-1里程联动回放控制设计图.
[image: ]
图3-7-1里程联动回放控制设计图
1、 在进度条的范围取值是所有选中的文件最小里程和最大里程
2、 各个模块在对应里程有数据的提示线为各个模块数据的里程范围
3、 点击播放时各个模块自动根据里程同步回放
4、 拖动进度条对各个模块实现同步设置里程,各个模块分别显示当前里程的数据信息
5、 通过输入里程值点击确定定位, 对各个模块实现同步设置里程,各个模块分别显示当前里程的数据信息
6、 自动回放时视频播放控制按钮暂停使用,停止自动回放时视频控制按钮恢复使用

里程联动数据流向如图3-7-2联动流程图

图3-7-2联动流程图
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