电务检测融合接口定义说明
1、电务检测融合，接口文件包括IRssfDataReader.h，IDetectSample.h。检测模块根据专业术语可修改Sample的名称。
2、IRssfDataReader.h是操作大文件，IRssfDataReader是基类，由巡检软件从外部继承此类，实现内部纯虚函数功能。
3、IDetectSample.h，是执行检测模块接口，检测结果由回调函数，按照图号逐张返回结果。返回结果数据格式：resultImage。
4、IRssfDataReader.h定义如下：
#pragma once
#include <string>

classIRssfDataReader
{
public:
	virtual ~IRssfDataReader() {};
public:
	typedefstruct _rssf_image_info_
	{
		short V_PixelNum;	    //横向像素点数
		short H_PixelNum;	    //纵向像素点数
		short KM;			    //公里数
		short M;			        //米数
		long PhotoLength;		//图片所占长度，以字节为单位
		_rssf_image_info_()
		{
			V_PixelNum = 0;
			H_PixelNum = 0;
			KM = 0;
			M = 0;
		}
	}stRssfImageInfo, *lpRssfImageInfo;
public:
	// 采集任务的信息
	virtual void getLineName(std::string&) = 0;   //获得线路信息
	virtual void getSectionName(std::string&) = 0; //获得区段信息
	virtual void getRunDirection(int&) = 0;      //获得行车方向
	virtual void getCarDirection(int&) = 0;      //获得检测方向
	virtual void getKMDirection(int&) = 0;     //获得增减里程
public:
	//大文件信息
	/*
	railSide:表示相机位置，输入相机位置，查看相应的大文件信息
	相机位置：中间，左左，右右，左旁，右旁。枚举类型约定
	*/
	virtual bool isOpenData(std::string& railSide) = 0;//查看是否打开大文件。true:打开，false:未打开。
	virtual int getPhotoNum(std::string&railSide) = 0;     //获得当前采集图片数量
	virtual booliscollecting(std::string&railSide) = 0;   //是否正在采集中。true:正在采集，false:采集结束。
public:
	//单幅图像信息
	//获得指定图号的里程值
	virtual bool getImageMileageByIndex(std::string& railSide,     /*输入相机位置*/
										int index,			  /*输入图号*/
		                               int& km,              /*返回公里数*/
									    int& m) = 0;          /*返回米数*/
	//获得指定图号的详细图像信息
	virtual bool getImageDataByIndex(std::string& railSide,    /*输入相机位置*/
		                           int index,		      /*输入图号*/
		                           char* data,          /*返回轨道图像数据*/
		                           const int maxLen,   /调用者分配的DATA的最大有效长度
		                           stRssfImageInfo&) = 0;  //图像信息结构体
		

};

5、IDetectSample.h定义如下：
classIdetectSample
{
public:
typedef struct STRUCT_RECT_REGION     //标记框信息
{
intnLeft;
intnRight; 
intnTop; 
intnBottom; 
} stRect;

typedef struct markZone
{
std::stringdevice //设备类型
stRectBoundingbox;//标记框位置
}

typedefstructresultImage
{
std::string  railSide //相机位置
intpicNo; //图号
BoolisHaveResult;  //该张图是否有异常,true:有异常，false:无异常
vector<markZone> //标记区域，如有异常，向量中有元素。无异常，向量中无元素
}

typedefvoid (*ptrFuncResult)( resultImage&resultData);  /*回调函数定义*/
ptrFuncResultm_pFun;
IDetectDataSource*   m_pDataSource;
void  SetResultCallBack( ptrFuncResultptrF );
void  SetDataSourceObject((IDetectDataSource*)m_pRssDataSouce)
void  Start( );
void  Stop( );
[bookmark: _GoBack]void  Pause();
}
设备类型：应答器、应答器尾缆、补偿电容、融雪装置防护管、轨间线缆、道岔连接杆、道岔内锁框、尖轨、融雪装置、轨腰外侧塞钉、道岔外锁框、鱼尾板、轨道连接线、方向盒、扼流变压器、融雪装置电源箱、转辙机防护罩、ZPW2000防护罩、LEU电源箱、电缆槽盖板、道岔箱盒
6、检测模块按照上述定义，封装成库。形成32位，64位，以及调用demo。
编译平台vs2015，如用到其他库提前说明。


