
光带检测
光带检测，检测流程与扣件和擦伤检测类似，是检测的一个项目。
光带缺陷类型: 偏离中心,宽度异常。
偏离中心的优先级别比宽度异常高。先判断是否是偏离中心，如果是则缺陷类型就是偏离中心；如果不是偏离中心，再看是否是宽度异常。

缺陷位置
钢轨边界组成的矩形框表示.

光带检测函数
static void AbnormalDetect(const stImageData& railImage,
		vector<stLightBand>& railLightBand, 
		AbnormalInfo& alarmInfo,
		double allowedLeftLBVar, 
		double allowedRightLBVar,
		double averageLBWidth,
		double allowedWidthDev,
		double allowedCenterDev,
		int continuedLineNum);

其中这几个参数，在[光带参数]界面中，由使用者设置，可从外部修改。
		double allowedLeftLBVar,  左光带波动参数[  ]
		double allowedRightLBVar, 右光带波动参数[  ]
		double averageLBWidth,   正常光带宽度[  ]mm
		double allowedWidthDev,  宽度允许偏差[  ]mm
		double allowedCenterDev,  中心偏离允许偏差[  ]mm
		int continuedLineNum;    异常超过[ ]毫米，光带异常。(最长是一幅图象的长度，例如2米)

注意用户输入averageLBWidth，allowedWidthDev，allowedCenterDev
单位是毫米。该值在输入光带检测函数时，需要转换成像素数。输入毫米，除以该路图像水平分辨率，得到像素数，）
continuedLineNum，单位毫米。除以该路图像垂直分辨率得到像素数。



Output:       alarmInfo实际上函数输出结构体，包含光带左右坐标的波动信息，光带宽度信息，光带中心与截轨中心偏离信息
		alarmInfo.widthInfo=1表示光带宽度异常，0表示光带宽度正常
	    alarmInfo.diffInfo=1表示中心偏离异常，0表示中心偏离正常

