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[bookmark: _Toc91062647]
1 协议组成
TrackDoctor采用TCP远程控制协议，远程控制协议由：控制协议和数据协议两个部分组成。数据协议：对数据进行打包分类，描述数据包。控制协议：描述操控信息以及对应操控需要用到的数据包。
[bookmark: _Toc91062648]2. 数据协议
[bookmark: _Toc91062649]2.1 基础数据包协议
定义最基本的数据包类型，任务信息和状态信息等更复杂的数据包由这些基础的数据包组成。
2.1.1、MILEAG 里程信息
	数据
	描述

	nKM
	公里的整数部分

	nM
	米数的整数部分


	
2.1.2、CONTENT 区段线路信息包
	数据
	描述

	content_name
	名字信息

	content_id
	ID信息

	content_code
	描述信息


	
2.1.3、CHECK_PARAM 检测参数
	数据
	描述

	type_xinbie
	检测行别  0 上行  1 下行

	type_direct
	行驶方向  0 正向  1 反向

	type_kmcalc
	里程增减  0 增加  1 减小


	
2.1.4、RUN_PARAM 行车参数
	数据
	描述

	mirror
	是否镜像显示

	exchange
	是否左右交换显示

	camera_direct
	相机方向


	
2.1.5、CAMERA_STATUS 相机运行状态
	数据
	描述

	isOk
	相机连接状态

	flTemperature
	相机温度

	flVoltage
	相机电压

	capture_photo_number
	采集图像数

	save_photo_number
	保存图像数

	frequence
	采集频率


	
2.1.6、CAPTURE_INFO 采集信息
	数据
	描述

	task_start
	任务是否开始

	realtime_km
	实时里程

	realtime_speed
	实时速度

	modify_km
	修正里程

	task_start_time
	任务开始时间


	
2.1.7、GPS_INFO GPS信息
	数据
	描述

	bFill
	是否有效

	dbRealKm
	列车实时里程

	dbRealSpeed
	列车实时速度

	dbUTC
	UTC时间

	iGPSCount
	卫星数量

	dbLng
	经度

	dbLat
	纬度

	szDLat
	纬度方向 :N = 北纬  S= 南纬

	szDLng
	经度方向 :E = 东经 W= 西经


	
2.1.8、RC_RET 返回值类型  枚举型数据
	数据
	描述

	R_OK
	成功

	R_FAILED
	失败

	R_IN_USE
	正在被使用


[bookmark: _Toc91062650]2.2 数据包协议
对基础数据包进行打包分组，包含更多的信息，提供给操作协议使用。
2.2.1、TASK_INFO 任务信息数据包
	类型
	数据
	描述

	string
	train_num
	检测车号

	CONTENT
	line_info
	线路信息

	CONTENT
	section_info
	区段信息

	MILEAGE
	start_km
	起始里程

	CHECK_PARAM
	check_info
	检测信息

	RUN_PARAM
	run_param
	显示信息


	
2.2.2、STATUS_INFO 系统状态信息数据包
	类型
	数据
	描述

	TASK_INFO
	taskInfo
	任务信息

	CAPTURE_INFO
	captureInfo
	采集信息

	GPS_INFO
	gpsInfo
	GPS信息

	CAMERA_INFO
	cameraInfo
	相机信息 数组


[bookmark: _Toc91062651]3. 控制协议
[bookmark: _Toc91062652]3.1、心跳协议
用于Server端向Client端发送心跳。
3.1.1、resHeart 心跳返回数据包
	数据
	描述

	time
	当前时间信息



3.1.2、heartService 心跳接口
	接口
	描述

	HeartBeat
	Server发送一次心跳数据给Client
1、STATUS_INFO:心跳信息,返回当前Server端的状态,供客户端同步状态。
2、resHeart:客户端返回此刻客户端的时间。



[bookmark: _Toc91062653]3.2、操控协议
用于Client向Server发送操控信息。
3.2.1、reqConfig 连接参数数据包
	数据
	描述

	heart_port
	客户端心跳端口

	clinet_guid
	客户端guid



3.2.2、reqComm 公用数据包
	数据
	描述

	ret
	状态,无实际意义



3.2.3、resComm 操控状态返回数据包
	数据
	描述

	ret
	操作状态,描述操作是否成功

	code
	日志



3.2.4、controlService 操控接口
	接口
	描述

	Connect
	Client连接到Server：
1、reqConfig:客户端信息,Client需要提供心跳的连接端口用于Server发送心跳。C->S
2、resComm:返回当前操作执行状态和日志。S->C

	TaskStart
	Client发送开始任务：
1、TASK_INFO:任务信息。C->S
2、resComm:返回当前操作执行状态和日志。S->C

	TaskSwicth
	Client发送切换任务：
1、TASK_INFO:任务信息。C->S
2、resComm:返回当前操作执行状态和日志。S->C

	QueryStatus
	Client查询当前系统状态:
1、reqComm:Proto此种写法必须带此参数，此处无实际意义。C->S
2、STATUS_INFO:Sever返回当前的状态信息。S->C

	TaskStop
	Client发送停止任务：
1、reqComm:Proto此种写法必须带此参数，此处无实际意义。C->S
2、resComm:返回当前操作执行状态和日志。S->C

	DisConnect
	Client断开连接：
1、reqComm:Proto此种写法必须带此参数，此处无实际意义。C->S
2、resComm:返回当前操作执行状态和日志。S->C
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