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软件预设正反车头偏移值（double型，单位：米，可为负）；
若正向偏移值为a，反向偏移值为b。收到里程k后，
（1） 当正向行车，减里程，则 k=k-a/1000.0；
（2） 当正向行车，增里程，则 k=k+a/1000.0；
（3） 当反向行车，减里程，则 k=k-b/1000.0；
（4） 当反向行车，增里程，则 k=k+b/1000.0；

