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1 远程分析协议
TrackDoctor采用TCP远程控制协议，远程控制协议由：控制协议和数据协议两个部分组成。数据协议：对数据进行打包分类，描述数据包。控制协议：描述操控信息以及对应操控需要用到的数据包。
1.1协议组成：
远程分析协议由预连接协议和分析控制协议两部分组成。预连接协议:用于分析进程到Monitor的连接，告知Monitor分析进程的进程ID和控制端口号。分析控制协议:用于Monitor到分析进程的图像帧数据传输。
1.2预连接协议：
1.2.1 PreConnectServer 预连接接口
	接口
	描述

	Connect
	分析进程连接到Monitor,告知分析进程的进程ID和数据分析端口号,以便Monitor发送帧数据给分析进程:
PCRequest：分析进程的端口号和进程ID。
2、PCResponse:Monitor返回状态成功、失败等。



1.2.2 PCRequest 分析进程信息
	数据
	描述

	ProcessID
	分析进程的进程ID，用于Monitor管理分析任务。

	Prot
	分析端口号，用于接收和处理图像帧信息。



1.2.3 PCResponse 返回状态
	数据
	描述

	status
	返回状态 0:成功 其他:失败。



1.3分析控制协议：
1.3.1 DetectService 分析服务接口
	接口
	描述

	InitDetect
	开始分析服务，初始化算法加载算法插件:
1、initRequest算法初始化参数，描述需要加载的分析算法插件,分析通道(LM，RM等)等。
2、commResponse返回初始化状态。

	DetectImage
	分析一帧图像，图像帧数据小于4M时使用:
1、detectRequest帧数据。
2、detectResponse分析结果。

	DestroyDetect
	关闭分析服务，卸载算法插件:
1、commRequest占位参数,proto此种写法必须带上此参数。
2、commResponse返回卸载状态。

	UpdateStream
	传输大文件，目前未使用

	DetectImageEx
	分析一帧图像, 图像帧数据大于4M时使用:
1、detectRequest帧数据。
2、detectResponse分析结果。



1.3.2 commRequest 公用占位参数
	数据
	描述

	cmdType
	类型

	cmdString
	参数



1.3.3 commResponse 公用返回参数
	数据
	描述

	result
	返回状态是否成功

	errorString
	错误码



1.3.4 DetectChannel 分析通道
	数据
	描述

	channelid
	通道ID

	channelName
	通道名



1.3.5 initRequest 分析初始化参数
	数据
	描述

	detectName
	分析软件名默认为trackmonitor4k

	detectDcnn
	缺陷对应的算法库名称

	taskName
	任务名

	listChannel
	通道数组



1.3.6 detectRequest 分析帧数据
	数据
	描述

	channelid
	通道ID

	photonumber
	图号

	bufferlen
	图像数据长度

	pData
	图像数据

	width
	图像宽度

	height
	图像高度

	imageType
	图像类型 0:JPEG 1:GRAY8



1.3.7 faultydetail 缺陷框结构体
	数据
	描述

	photonumber
	图号

	x
	缺陷框横坐标原点

	y
	缺陷框纵坐标原点

	cx
	缺陷框横向长度

	cy
	缺陷框纵向长度

	stander
	缺陷类型字符串

	ConfidenceLevel
	算法返回的可靠度等级



1.3.8 detectResponse 分析返回值
	数据
	描述

	result
	是否成功

	listFaulty
	缺陷框数组

	errorString
	错误码
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2.1 协议组成:
Monitor远程控制协议主要由控制类型定义和JSON字符串组成。
控制类型定义：用于描述命令的类型 CMD还是 应答类型ACK，以及操作类型，供JSON字符串使用。
JSON字符串：打包了控制协议类型和操控请求值等。

2.2 控制类型定义:
2.1 emTMRCMDType 命令类型:
	数据
	描述

	TMR_CMD_CMD
	主动请求类型 C->S

	TMR_CMD_ACK
	应答类型 S->C



2.2 emTMRCmdDefine 操作类型
	数据
	描述

	TMR_CMD_JUMPWIDTHMETERS
	跳转里程

	TMR_CMD_ISTASKOPEN
	任务是否打开

	TMR_CMD_GETTASKNAME
	获取打开任务名

	TMR_CMD_GETCURRENMETRES
	获取当前里程

	TMR_CMD_GETRANGE
	获取里程范围

	TMR_CMD_SEEK
	跳转帧


	
2.3 JSON字符串:
C代表客户端，S代表服务器。
TMR_SEQ：命令类型，对应2.1 emTMRCMDType
TMR_CMD_DEFINE：操作类型，对应2.2 emTMRCmdDefine
3.1、跳转里程:
C->S
	数据
	描述

	TMR_SEQ
	1

	TMR_CMD_TYPE
	TMR_CMD_CMD

	TMR_CMD_DEFINE
	TMR_CMD_JUMPWIDTHMETERS

	TMR_PARAM
	需要跳转的里程数



S->C
	数据
	描述

	TMR_SEQ
	1

	TMR_CMD_TYPE
	TMR_CMD_ACK

	TMR_CMD_DEFINE
	TMR_CMD_JUMPWIDTHMETERS

	RESULT
	1 成功 0 失败

	DESCRIPTION
	返回日志



3.2、查询任务是否打开
C->S
	数据
	描述

	TMR_SEQ
	1

	TMR_CMD_TYPE
	TMR_CMD_CMD

	TMR_CMD_DEFINE
	TMR_CMD_ISTASKOPEN



S->C
	数据
	描述

	TMR_SEQ
	1

	TMR_CMD_TYPE
	TMR_CMD_ACK

	TMR_CMD_DEFINE
	TMR_CMD_ISTASKOPEN

	RESULT
	1、成功 0、失败

	DESCRIPTION
	返回日志



3.3、获取打开任务的任务名
C->S
	数据
	描述

	TMR_SEQ
	1

	TMR_CMD_TYPE
	TMR_CMD_CMD

	TMR_CMD_DEFINE
	TMR_CMD_GETTASKNAME


	
S->C
	数据
	描述

	TMR_SEQ
	1

	TMR_CMD_TYPE
	TMR_CMD_ACK

	TMR_CMD_DEFINE
	TMR_CMD_GETTASKNAME

	RESULT
	1、成功 0、失败

	TASKNAME
	返回任务名称

	DESCRIPTION
	返回日志



3.4、获取打开任务的当前里程
C->S
	数据
	描述

	TMR_SEQ
	1

	TMR_CMD_TYPE
	TMR_CMD_CMD

	TMR_CMD_DEFINE
	TMR_CMD_GETCURRENMETRES



S->C
	数据
	描述

	TMR_SEQ
	1

	TMR_CMD_TYPE
	TMR_CMD_ACK

	TMR_CMD_DEFINE
	TMR_CMD_GETCURRENMETRES

	RESULT
	1、成功 0、失败

	CURRENTMETRES
	当前里程

	DESCRIPTION
	返回日志



3.5、获取打开任务的里程范围
C->S
	数据
	描述

	TMR_SEQ
	1

	TMR_CMD_TYPE
	TMR_CMD_CMD

	TMR_CMD_DEFINE
	TMR_CMD_GETRANGE



S->C
	数据
	描述

	TMR_SEQ
	1

	TMR_CMD_TYPE
	TMR_CMD_ACK

	TMR_CMD_DEFINE
	TMR_CMD_GETRANGE

	RESULT
	1、成功 0、失败

	MINMETRES
	最小里程单位米

	MAXMETRES
	最大里程单位米

	DESCRIPTION
	返回日志



3.6、跳转帧
C->S
	数据
	描述

	TMR_SEQ
	1

	TMR_CMD_TYPE
	TMR_CMD_CMD

	TMR_CMD_DEFINE
	TMR_CMD_SEEK

	DEIRECT
	0、上一帧 1、下一帧


	
S->C
	数据
	描述

	TMR_SEQ
	1

	TMR_CMD_TYPE
	TMR_CMD_ACK

	TMR_CMD_DEFINE
	TMR_CMD_SEEK

	RESULT
	1、成功 0、失败

	DESCRIPTION
	返回日志
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